MOdellBahnSteuerung-Regler (MOBSR)

Uber 8 Schieberegler, 10 Taster und eine serielle Schnittstelle werden Loks und Weichen gesteuert. Jedem
Regler wird eine Lok-Adresse zugewiesen; somit lassen sich 8 von mdglichen 80 Loks gleichzeitig steuern.
Anfahrt, Halt und Richtungsumkehr erfolgen langsam.

Mit Weichen-Dekodern kénnen bis 640 Weichen und Signale durch Eingabe ihrer Nummer gestellt werden.
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MOdellBahnSteuerung-Regler (MOBSR)

MOBSR Regler Bestuckungsplan
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MOBSR Regler Schaltplan
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MOBSR Frontplatte
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